














1.4.1. Linearizacdo personalizada EndEr  Endereco do aparelho para comunicacio serial. Ver 2.1 1
Caso seja definido uma entrada de ti PO = 25 a 29, a linearizagao da entrada seré definida pelo usuario. O sinal de ni uS = nivel de senha (ver nimero do pardmetro em 1.1) 9
entrada deve ser dividido em méximo 19 segmentos. O primeiro segmento comeca com o valor de entrada Ent.01
igual Li b, e o dltimo (ndo necessariamento o 199) termina com o valor Ent.19 igual a Li m a.

Para cada segmento se define quais valores devem ser apresentados no display por meio dos parametros Sai .01

----- = estando no valor do pardmetro Ni V.S e apertando por mais de 5 seg. podera ser Dpooe
gravada uma nova senha, constituida de 5 apertos de teclas.

e Display 1.3.1. Tipo de entrada e limites maximos
A , . ,
SAi 04 5000 Ajustar o valor do parametro ti PO conforme segue :
00 J -50 a 750°C (-58 a 1382°F)
SAi 03 2500 Exemplo: 3 segmentos, entrada 4-20mA 01 K 50 a 1300°C (-58 a 2372°F)
<A 02 180 cral do bnaga T PO=27 02 Pt100  -200a600°C (-148a 1112°F)
/’ 03 Pt100 -200.0 a 600.0°C (-148.0 a 1112.0°F)
L Li- mb definido em 100 04 T -200 a 400°C (-328 a 752°F)
nt. nt. nt. nt.
400mA  9.00mA  13.00mA 20.00mA Li mA definido em 5000 05 E -1002 1000°C (148 a 1328°F)
06 R 0a 1750°C (32 a 3182°F)
1.4.2.Modo linear crescente ou decrescente o7 > 0a1750°C (32 3182°)
A indicagdo pode ter o comportamento crescente ou decrescente em relacdo ao sinal de entrada. 08 B 300 a 1800°C (572 a 3272¢F)
Display 09 N -50 a 1300°C (-58 a 2372°F)
, 1 Linear crescente: Quando valor programado no parametro limite 10* 4-20mA  Linearizacdo J.: -50 a 750°C
LnR baixo do PV (Lin.b) é menor que o limite alto do PV (Lin.A). 1% 4-20mA  Linearizagao K. : -50 a 1300°C
12* 4-20mA  Linearizacdo Pt100.:-200 a 600°C
L b 13* 4-20mA  Linearizacdo Pt100.:-200.0 a 600.0°C
Sinal de entrada 14* 4-20mA  Linearizacdo T, : -200 a 400 °C
Display . 15* 4-20mA  Linearizacao E. : -100 a 1000°C
4 . R . 16* 4-20mA  Linearizacdo R.: 0 a 1750°C
, 1. Linear decrescente: Quando valor programado no parametro limite " .
Linb baixo do PV (Lin.b) & maior que o limite alto do PV (Lin.A). 7 420mA__Linearizagdo 3 : 0 a 1750°C
18* 4-20mA  Linearizacao B. : 300 a 1800°C
LA 19* 4-20mA  Linearizacdo N. : -50 a 1300°C
Sinal de entrada 20 -10a70mV Linear. Indicacdo programavel de -1999 a 9999 ou 20000 se unida = espaco (5digitos)
> 21* 0-20mA  Linear. Indicacdo programavel de -1999 a 9999 ou 20000 se unida = espaco (5digitos)
22% 4-20mA  Linear. Indicacdo programavel de -1999 a 9999 ou 20000 se unida = espaco (5digitos)
1.4.3.Retransmissao do PV 23% 0-5V Linear. Indicacdo programavel de -1999 a 9999 ou 20000 se unida = espaco (5digitos)
O aparelho retransmite sempre o valor do display sob forma de um sinal analégico de 0-20mA ou 4-20mA, isolado 24 0-10V Linear. Indicacio programavel de -1999 a 9999 ou 20000 se unida = espaco (5digitos)
do circuito de entrada de sensor. Havera pelo menos 2400 niveis para 4-20mA, e 3000 niveis para 0-20mA. Os 25 -10a70mV Linearizacio definida pelo usuario.
parametros de calibragem C.out b Cout .A permitem ajustar os extremos (=zero e span). 26* 0-20mA  Linearizacgo definida pelo usuério.
. 27* 4-20mA  Linearizacao definida pelo usuario.
COMUNI CACAO SERIAL 28* 0-5v Linearizacdo definida pelo usuério.
29% 0-10V Linearizacdo definida pelo usudrio.
2.1.Dados gerais
O indicador RLM possui um interface de comunicacio serial tipo mestre-escravo, padrao RS-485 isolado da alimen- 1.3.1.1.Obs * : Jump situado na lateral do aparelho (vide janela e etiqueta na caixa )
tagdo do processador e sensor, com protocolo MODBUS RTU (maiores informagdes sobre o protocolo no site
www.modbus.org). A velocidade de comunicacdo pode ser selecionada no aparelho entre 2400,4800,9600 e 19200 - Deve ser colocado na posicdo 3 para as entradas 0-5V ou 0-10V (tipo23,24,28,29)
baud no parametro bAud do menu ConF. Os dados sdo de 8 bits, sem paridade, 1 stop bit. O endereco do indi- - Deve ser posicionado na posicdo 1 caso se deseje uma fonte de alimentacdo +5V para sensores 0-20mA ou 4-20mA no
cador (" device id.") pode ser ajustado de 1 a 247 no parametro ENdEr . Um led no frontal indica quando o apare- borne 2.
Iho esta transmitindo ou recebendo dados. - Em todos os outros casos, o jump permanece na posicao 2 default.



